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TéZebni stroje: V jednotlivych sloupcich jsou uvedeny:
1 - buldozer s pasovym podvozkem 1 - pfepravni vzdalenost (m)
2 - angledozer s pasovym podvozkem 2 - minimaln{ poZzadovana Unosnost terénu(Pa)
2 - ;ﬂggﬁf&i r‘;‘\’/‘;"g’(’:aj%‘:d"OZkem 3 - maximalni mozna stoupavost (%)
5 - jednomotorovy skrejpr s postrkovym strojem g - g:;l&lgssttn : ;n?:lér?ri%cgtlgeilngzkﬁmm
6 - dvoumotorovy skrejpr s dvouosym tahagem " p’ . P ky
7 - autogrejdr 6 - povrch jizdni drahy
8 - skrejprdozer 7 - minimalni 8ifka stavebni plochy (m).
9 - autogrejdr. —
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B Dozery rozd éleni:

a

- podle postaveni radlice

- Buldozery
I - Angledozery iIHEEEEEEEE
HEEEEE Tiltdozery iIHEEEEEEEN
==. == -Univerzalni dozery ==========
HEEEEE ~Specialni dozery INEEEEEEEN
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-Pasové

-Kolové
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Obr. 6.4.2. Projekt pracovniho zafizeni traktorovych stroju firmy Liebherr:
A, - pasy standardni, A, - pasy prodlouZené, B, - podvozky standardni s mérnymi tlaky
na pidu 40-60 kPa, B, — podvozky s m&rnymi tlaky 20-30 kP, B; - podvozky s m&rnymi tlaky 10-20 kPa,
C —nosné ramy radlic: / —tvar L, 2 — tvar U, 3 — tvar C, 4 - tvar C pro angledozer, D - druhy radlic:
I — buldozerové, 2 - buldozerové se zahnutymi okraji, 3 — tvar U, 4 — tvar U pro hrnuti uhli,
5 —aprava pro hrnuti odfezka dfeva, 6 — pro hrnuti odpadovych materidalti na deponiich, 7 - pro raselinu,
8 — na Cidténi stavebnich prostor, 9 — pro prumyslové acely, /0 - radlice s ovladatelnymi konci,
11 - radlice angledozerové, E — dalsi druhy pracovniho zaFizeni: / — tfinoZovy rozryva¢, 2 — jednonozovy
rozryvac, 3 - hydraulicky navijdk, 4 - vle¢né zatizeni, 5 — zvIa&tni dopliiky, jako samostatny
hydrogenerator pro razné druhy hydromotora.
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Lanové ovladani a nastaveni radlice angledozeru 1 - radlice, 2 - tlaény ram,
3 - pfestavitelné vzpéry, 4 - vratek, 5 - lanovy pievod

Obr. 6.4.4. Mechanicky
zpusob nato&eni radlice
buldozerové na
angledozerovou:
I - radlice, 2 - rdm,
3 - radlicové vzpéry.
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podélny nosnik (ram),

hnaci fetézové kolo (hnacf turas),
vodici kolo (vratny turas),
napfnaci Ustroji pasu,

pojezdové kladky,

podpérné kladky,

¢lankovy pés.
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pohon volant
od motoru
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pohon
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T . il od motoru
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legenda:
—— planetova kola na spoleéném hfideli

- korunova kola
- Satelity
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9,5 m?
159 kPa
69 m3
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SUPER DOZER WITH COUNTERWEIGHT

A 3220 mm 107

~  |B 7400 mm 24'3" 1
C 4405 mm 14'9"
D %40 mm 111"
E 5485 mm 18'0" . a H
F 11720 mm 39'5" " \T
G 2305 mm 7™ = -
H 4880 mm 160" ]
| Tsimm 5w Lo E o
J 805 mm 28" F
K 1000 mm 33"

Preventative Maintenance
= Centralized Service Station

» Enclosed Hydraulic Piping
* Modular Power Train Design
= Qil Pressure Checking Ports

Large Blade
Capacity:
69 ma3 90 yd?













Rozryv ani
NV !
Rychlost $iteni seizmickych vin 0 1000 2000 3000 4000 [m.s")
glmlco R
|
Glaciéini jil
Vyvtelé horniny
-dulo Yl
Cedit | VIV SIS
melatyr Y7777
Usazené horniny
jilovitd btidlice Y7
piskovec Y/
prachovec 7
Jilovec 77,
slepenec 1777
brekcie Y777
ledek Y/ /7
vépenec i
Ptemd&ndné horniny
krystolickd btidlice Y X
btidlice Ll
Minerély a rudy v
uhll Y/
%eleznd ruda ‘ ) 97,
Rozryvateiny NN Obtiznd rozryvateiny L1  Nerozryvatelny

- Rozryvateinost rozryva&em na pdsovém traktoru D9L (jedno- nebo vicenozovym)

Rychlosti seismickych vin pro rizné druhy materi4l a schopnosti jejich rozryvatelnosti
rozryvalem na pasovém traktoru CAT D 9 L.
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Rozryva €e

-jednonozoveé

7 o yd
-vVicenozove
L4 v
-radialni
Obr. 6.4.27. Radiélnf kyvny z4vé&s jednonoZového Obr. 6.4.28. Paralelogramové zavé3eni
7 rozryvale: I - nosnik, 2 - rozryvacf ndz, 3 - jednonoZového rozryvale:
- paral e | O g ram Ove Eepové uchycent na traktoru. 1- nosn; rém, 2 - roz;)waci niz.

-S nastavenim uhlu

Obr. 6.4.30.
Paralelogramovy
tftinoZovy rozryvac.

-bez nastaveni Uhlu




- Navésny rozryvaé a jeho zakladni ¢dsti
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Obr. 6.4.25. Buldozer s niv&snym mzrivécim zafizenim: Obr. 6.4.26. SloZeni rozryvaciho noZe. ! --

I - hydrogenerétor pohdn&ny motorem, 2 - rozvad&®, 3 -
pfimocary hydromotor, ovladajici pohyb rozryvacich
noZy, 4 - rim rozryvate, 5 - noZe (trny) rozryvale.
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Tabulka 6.4.5. Rozryvate firmy CAT

Typ traktoru D6E D8N D9R DION DIIN

Vykon motoru (kW) 116 228 330 415 609

Provoznf hmotnost stroje 12,6-15,36 | 37,540,17 47,41 65,77 93,4-97,76

s radlicf a rozryvagem (t)

Pfitla¥n4 sila na noZe F1 (kN)

u jednonoZového - 121 150 195 267

u tfinoZového 96 117 148 190 258

Sitka nosniku noZi (mm) 2340 2462 2644 2920 3330

Maximalnf hloubka rozryvén{

(mm) u jednonoZového -~ 1134-1574 | 1230-1658 | 1357-1857 | 1608-2168
u vicenoZového 530 780 802 941 1069

Hmotnost samotného . 1600 4163-4341 | 4463-4810 | 6530-6763 | 7042-7340

oo s UL I N

Tabulka 6.4.6. Rozryva¢ firmy Liebherr s hydrostatickym pohonem

Typ traktoru PR712B PR722B PR 732 B PR 742 PR 751
Vykon motoru (kW) 77 97 132 172 243
Provozni hmotnost stroje 11,8-13,6 13,4-16,1 17,6-22 21,6-27,2 36,5-43,6
s radlicf a rozryvaCem (t)
Sirka nosniku 2000 2220 2270 2400 2270
u tflinoZového (mm)
Maximalni hloubka rozryvéni
(mm) u jednonoZového - - 650 805 1230

u tfinoZového 400 445 355-505 425-625 535-835
Hmotnost samotného 850 1100 1720 2600 5500
rozryvale (kg)
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Specialni dozery - skrejprdozer




Vykonnost a organizace prace dozeru
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ORIENTACNI VYKONNOSTI BULDOZERU
PASOVYCH : D3 (48 kW), D4 (60 kW), D5 (78 kW), D6 (104 kW)
- KOLOVYCH : 814 (157 kw), 824 (231 kW), 834 (336 kW)
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Obr. 6.4.8. Orientatn{ vykonnosti buldozerd firmy CAT na pasovém a kolovém podvozku.
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Obr. 6.4.17. Pti prici s buldozerem je

Obr. 6.4.16. Doporuceny technologicky tfeba pfedem zvolit smér a cil, kterého se ma
postup pfi préci buldozeru. zédbé&rem dosdhnout.

PIi hloubeni stavebnich jam a uklddky t&2eného materi4lu na hromadu nutno postupovat tak,
aby vrstvy z jamy odpovidaly vrstvam na hromadg.

Technologicky postup pfi zahrnovani nerovnosti nebo jam.




Nakl4dan{ buldozerem vyt&Zené
horniny do odvoznich prostfedki po pFistavéné

rampg.

Podélné zahrnovani ryhy s poloZenym
potrubim angledozerovou radlici.
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\iebhgir PR 764 Litronic, nejv  étSi hydrostaticky pohan ény buldozer
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