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Grejdry [sou urceny:
|
.. K presrému dorovnavani vrstev nesoudenych zemin |EIEES

== e K Upraveé zemnich plani |===
B - Svahowani naspii a zarezi apod. | | |
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Rozdéleni grejdra podle energeticleho prostredku:

—— ,
B - privésné
.. * navésné

HE . samojizdne (autogrejdry)




Konésprezny grejdr Champion (1913 - 1930)
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Autogrejdr Munktell 24 (pedstaven 1923)
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Grejdr Bitvargen AB Vagmaskiner r.v. 1932
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P N RozcEleni samojizdnych grejdrdo tid
1
Trida Lehké Stredni Tezké Velmi tszke
== Vykon motoru ( KW) 35-55 65 - 90 100 - 140 160 avice
——
== Hmotnost (t) 6-9 10-12 13-15 17 - 24
!! Délka radlice (m) 2,7-3,2 3,6-3,8 3,6-4 3,8-4,2
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Konstrukeéni provedeni grejdru
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1 - ram grejdru, 2 - zadni (hnacl) podvozek, 3 - pfedni (fidicl) podvozek, 4 - zavésny ram vénce
s radlici, 5 - otoény vénec radlice, 6 - radlice, 7 - kabina s oviddacimi prvky
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Zavweseni radlice
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Rizen stroje:
~ [ e 3a)p@imy chod
Bl © b) zat&eni
. Cc) psi chod stroje
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Pohon pojezdu stroje
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Obr.9

Hydrodynamicky pohon
hnacich niprav grejdru
fetézovym prevodem:

! = hnaci motor,

I I 2 - hydromeénic, —

.. .. 3 — pfevodovka s koly ...
ve stilém zibéru,

—— —— 4~ tozvodovka i

(diferencidl),
.-. .- 3 —koncovy planetovy .-.
ny ptevod, 6 - fetézové kolo,
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...... 2 10 - pneumatikovd kola ..

EEEREN B ol -

- ] 3 1 N

AN







Engine
Cat 3176C ATAAC engine, Variable horsepower (VHP)
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Viotor Grader
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Funkce levého pakového ovlada ¢€e.
Levym

pakovym ovladac¢em se ovlada zejména
smér a rychlost jizdy stroje.

1 Rizeni: Naklapénim pakového
ovladace doleva nebo doprava

2 Nataceni ve stfedovém kloubu:
Otacenim pakového ovladace doleva
nebo doprava

3 Navrat natoc¢eni stroje do stredni
polohy: Zluté tlagitko

4 Naklapéni kol: Dvé Cerna tlacitka

5 Smér pojezdu: Pomoci prepinace ve
tvaru spousté se v pfevodovce fadi
smeér dopredu, neutral a dozadu

6 Volba rychlostniho stupné: Dvéma
Zlutymi tlacitky se fadi nahoru a dolt

7 Levy valec zdvihu zékladni desky
radlice: Zatla¢enim na pakovy ovladac
se z&kladni deska spousti, zatdhnutim
za ovladac se deska zdviha

Levy valec zdvihu z&kladni desky
radlice - plovouci poloha: Zatlatenim

pakoveého ovladace za zardzku se
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2 | Funkce pravého pakového ovlada &e. Pravym

pakovym ovladac¢em se ovlada hlavné
AN pracovni stdl, to¢na a zakladni deska
” radlice.
1 Pravy valec zdvihu zékladni desky
s radlice: Zatladenim na pakovy ovladaé

se zakladni deska spousti, zatahnutim

za ovladac se deska zdviha

Pravy vélec zdvihu zakladni desky
radlice - plovouci poloha: Zatla¢enim
pakového ovladace za zarazku se
aktivuje plovouci poloha

2 Posun desky radlice: Naklapenim
pakového ovladace doleva nebo
doprava

3 Otéceni tocny: Otacenim pakového
ovladace doleva nebo doprava

4 Naklopeni zakladni desky radlice:

Prepinanim tlacitka dopfedu a dozadu
5 Boéni posun pracovniho stolu:
Prepinanim tlacitka doleva a doprava
6 Elektronické ovladani otacek:
Prepinacem ve tvaru spousté se
obnovuji nastavené otacky a snizuji

otacky

7 Zamknuti/odemknuti uzavérky

diferencialu: ZIuté tlagitko
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